Датчик электронный

Магнитоиндукционный ДЭМ, ДЭМ-1, ДЭМ С
Техническое описание и инструкция по эксплуатации

МП5.178.041 ТО

1 ВВЕДЕНИЕ

1.1 Настоящее техническое описание и инструкция по эксплуатации предназначены для ознакомления с устройством, монтажом и обслуживанием датчика электронного магнитоиндукционного ДЭМ, ДЭМ С, ДЭМ-1 (в дальнейшем – датчик)

1.2 Надежность работы и срок службы во многом зависят от правильной эксплуатации, поэтому перед монтажом и пуском датчика в эксплуатацию необходимо внимательно ознакомиться с настоящим техническим описанием и техническим описанием МП2.786.026 ТО на тахометр электронный ТЭ-Д.

1.3 В связи с постоянной работой по совершенствованию датчика в его конструкцию могут быть внесены незначительные изменения, неотраженные в настоящем издании.
2 Назначение

2.1 Датчик предназначен для преобразования частоты вращения частей машин и механизмов в электрический сигнал с частотой пропорциональной частоте вращения.

2.2 Датчик рассчитан на работу на транспортных средствах, судах, дизель-генераторах.

2.3 Датчик ДЭМ работает с одним или двумя показывающими приборами ТЭ-Д, датчик ДЭМ-1 -  с одним и двумя показывающими приборами ТЭ-Д, датчик ДЭМ С – с одним показывающим прибором ТЭ-Д.

2.4 По устойчивости к воздействиям окружающей среды датчик имеет общеклиматическое исполнение.

Датчик не может быть установлен в условиях агрессивных сред, воздействующих на элементы электронного блока, а также на защитные гальванические и лакокрасочные покрытия датчика.

3  ТЕХНИЧЕСКИЕ ДАННЫЕ

 
3.1 Нижний предел частоты вращения приводного вала – 100 r/min.


3.2 Верхний предел частоты вращения приводного вала – 5000 r/min.
3.3 Датчик питается от источника стабилизированного тока показывающего прибора ТЭ-Д. Величина тока питания от 30 до 86 mА – для ДЭМ, от 30 до 130 mА – для ДЭМ-1 и от 30 до 37 mА – для ДЭМ С при максимальном напряжении (12(2) V.
3.4 Датчик ДЭМ, ДЭМ С выдает 60, ДЭМ-1 выдает 30 импульсов за один оборот вала со следующими параметрами:

1) уровень логического «0» не более 3 V;

2) уровень логической «1» не менее 10 V;

3) длительность импульса на уровне логической «1» не менее 30 (s;

4) длительность паузы на уровне логического «0» не менее 30 (s.
3.5 Датчик работоспособен при:

1) воздействии синусоидальной вибрации с частотой 500-5000 Нz при ускорении до 100 m/s2, с частотой 5-500 Hz при ускорении до 50 m/s2;

2) температуре окружающей среды от минус 40 до плюс 80 0С (ДЭМ, ДЭМ-1) и от минус 40 до плюс 100 0С (ДЭМ С);
3) относительной влажности окружающего воздуха до 100 % при температуре 35 0С.

3.6 Датчик должен работать при удалении от показывающего прибора ТЭ-Д на расстоянии не более 70 m.

Сопротивление каждого провода, соединяющего датчик с показывающим прибором ТЭ-Д, должно быть не более 2 (.
3.7 Масса датчика 0,7 kg.
4 устройство и работа датчика

4.1 Конструкция датчика

Конструкция датчика показана на рис.1. 
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Рис.1
Датчик представляет собой устройство бесконтактного преобразования вращения вала датчика в электрический сигнал, частота которого пропорциональна скорости вращения вала датчика.

Передача вращения на вал датчика осуществляется через упругий хвостовик 1, скрепленный с валом датчика 2 (см.рис.1). Упругий хвостовик компенсирует перекосы, которые могут возникать при монтаже.

Вал датчика консольно закреплен на подшипниках 3 в крышке 4. Подшипники смазываются смазкой ЦИАТИМ –221 ГОСТ 9433-80.

На вал насажен зубчатый диск 5.

Катушка индуктивности датчика размещена в корпусе 6 под крышкой 7.

В задней крышке 10 закреплена плата усилителя-формирователя 8.

Электрическое соединение датчика с показывающим прибором ТЭ-Д осуществляется розеткой 9.

4.2 Принцип работы датчика
Структурная схема датчика приведена на рис.2.
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Вращение диска вызывает изменение магнитного потока через катушку датчика, в результате чего в катушке наводится переменное напряжение с частотой пропорциональной скорости вращения вала. Наведенное напряжение  поступает  на вход усилителя и преобразуется в импульсную последовательность. Импульсы с выхода усилителя поступают на вход формирователя длительности и частоты импульсов. В формирователе импульсов датчика ДЭМ, ДЭМ С происходит удвоение частоты импульсов. В формирователе импульсов датчика ДЭМ-1 частота остается неизменной. Выходной сигнал формирователя импульсов управляет работой электронного ключа.

5 размещение и монтаж

5.1 Вставить хвостовик в гнездо приводного вала объекта, а цилиндрический выступ на передней крышке в кольцевую впадину на приводе и закрепить болтами, которые затем законтрить. 

5.2 Монтаж соединительных проводов
Присоединение проводов к датчику производить через розетку соединителя (см. рис.3).
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Для крепления проводов к гильзам 3 розетки отвернуть гайку 2, гайку 5 и ослабить два винта 8. Продеть монтажные провода через уплотнительную втулку 6, гайку 5 и патрубок 4. Концы проводов зачистить на длину (6 + 1) mm, облудить, вставить в гильзы до упора и припаять к контактам розетки .

Собрать розетку в последовательности, обратной разборке.

Для того, чтобы провода были плотно закреплены, зажать их прижимами 7 с помощью винтов 8. Для предотвращения самоотвертывания накидной гайки 1 законтрить ее проволокой диаметром 0,5 mm через отверстия, имеющиеся в ней и в гайке 2. 
Габаритные размеры датчика приведены на рис.4. 
Соединение датчика с показывающим прибором показано на рис.5 - 8.

6 техническое обслуживание

Техническое обслуживание включает в себя осмотр внешнего вида датчика, проверку крепления датчика, а также состояние и крепление соединителя и подводящих проводов.

7 правила хранения и транспортирования

7.1 Датчики следует хранить в упаковке изготовителя в сухом вентилируемом помещении при температуре от 5 до 40 0С, с относительной влажностью до 80 % при отсутствии коррозионной среды, тряски и вибрации.

7.2 Транспортирование датчиков производится в закрытом транспорте любого вида при температуре окружающего воздуха от минус 60 до плюс 60 0С.

7.3 В зимнее время распаковка датчиков производится в отапливаемом помещении. Для исключения оседания влаги на датчиках ящики следует открывать после того, как датчики примут температуру окружающего воздуха.

Габаритные размеры датчика 
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Рис.4

Схема соединения датчика ДЭМ, ДЭМ-1, ДЭМ С с показывающим 

прибором ТЭ-Д
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Рис. 5 – Четырехпроводная схема соединения
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Рис. 6 – Трехпроводная схема соединения
Схема соединения датчика ДЭМ, ДЭМ-1 с показывающими 

приборами ТЭ-Д
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Рис. 7 – Четырехпроводная схема соединения
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Рис. 8 – Трехпроводная схема соединения
Рис.2





Рис.3 - Конструкция розетки соединителя
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